P1 信号输出1
	编程号
	有效值
	出厂值
	注释

	P1.0

功能
	0=无
1=联氨线性输出
2=联氨对数输出
3=℃
4=模拟电流附加输入
5=向下调节
	1 
	

	P1.1

电流回路
	0=0-20mA

1=4-20mA
	1


	

	P1.2

量程低值
	0...1000 ppb（线性）

0...1000 ppb（对数）
-30...+130℃
0...20.00
	0.00

0.00

0.0

0.00
	如果设置新的低限, 双线性范围的拐点(P1.4)被自动设成程序范围的高限.

	P1.3

量程高值
	0...1000 ppb（线性）

0...1000 ppb（对数）
-30...+130℃
0...20.00
	10.00

10.00

50.0

20.00
	如果设置新的高限, 双线性范围的拐点(P1.4)被自动设成程序范围的高限.

	P1.4 

拐点
成比例范围
	0...1000 ppb（线性）

0...1000 ppb（对数）
-30...+130℃
0...20.00
0.00…2.00ppm
	10.00

10.00
50.0

20.00

0.05
	如果一个双线性范围要编程, 那么拐点必须在高限和低限之间.

在P1.0中选择了down control才有效.

	P1.5

重置时间
	0………9000秒
	0
	如果设置为0, 则重置时间关闭

	P1.6

偏差
	0………9000秒
	0
	如果设置为0, 则偏差关闭

	P1.7

控制超时
	0………..720分
	0
	如果在控制超时期间, 校正变量经常超过90%, 测量值不向设置点方向改变, 为了安全, 停止加药，并发出报警.

此项功能在设置为0时关闭

	P1.8

控制开/关
	0=控制关
1=控制开
	0
	

	P1.9

模拟
	0...20 mA
	*
	独立于测量值的模拟电流，以1mA为步长
用于测试


 P2 信号输出2

	编程号
	有效值
	出厂值
	注释

	P2.0

功能
	0=无
1=联氨线性输出
2=联氨对数输出
3=℃
4=模拟电流附加输入
5=向上调节
	3
	

	P2.1

电流回路
	0=0-20mA

1=4-20mA
	1


	

	P2.2

量程低值
	0...1000 ppb（线性）

0...1000 ppb（对数）
-30...+130℃
0...20.00
	0.00

0.00

0.0

0.00
	如果设置新的低限, 双线性范围的拐点(P2.4)被自动设成程序范围的高限.

	P2.3

量程高值
	0...1000 ppb（线性）

0...1000 ppb（对数）
-30...+130℃
0...20.00
	10.00

10.00

50.0

20.00
	如果设置新的高限, 双线性范围的拐点(P2.4)被自动设成程序范围的高限.

	P2.4

拐点
成比例范围
	0...1000 ppb（线性）

0...1000 ppb（对数）
-30...+130℃
0...20.00
0.00…2.00ppm
	10.00

10.00
50.0

20.00

0.05
	如果一个双线性范围要编程, 那么拐点必须在高限和低限之间.

在P2.0中选择了upword control才有效.

	P2.5

重置时间
	0………9000秒
	0
	如果设置为0, 则重置时间关闭

	P2.6

偏差
	0………9000秒
	0
	如果设置为0, 则偏差关闭

	P2.7

控制超时
	0………..720分
	0
	如果在控制超时期间, 校正变量经常超过90%, 测量值不向设置点方向改变, 为了安全, 停止加药，并发出报警.

此项功能在设置为0时关闭

	P2.8

控制开/关
	0=控制关
1=控制开
	0
	

	P2.9

模拟
	0...20 mA 
	*
	独立于测量值的模拟电流，以1mA为步长
用于测试


触点1和2程序设计综述：
触点用于：
──限位或
──定时器

P3：触点1


P3.0= 1                                      P3.0=5
           作为高限L.1                               作为定时器
          在SET中编程                                 


      P3.1= 以秒为单位延迟                       P3.1=以分为单位的定时器周期
      P3.2= 迟滞(单位测量值)                      P3.2=以秒为单位的激活时间
                                                 P3.3=开机后保持时间（秒）


    P3.3= 0            P3.3= 1                

  数值超过L.1       数值低于L.1          

     关闭               关闭             

                                         

          P3.8= 0限位关              

          P3.8= 1限位开
P4：触点2


P4.0= 1                                        P4.0= 5
          作为低限L.2                                   作为定时器
         在SET中编程                                  


     P4.1= 以秒为单位延迟                          P4.1=定时器周期（分）

     P4.2= 迟滞(单位测量值)                        P4.2=激活时间（秒）

                                                  P4.3=开机后保持时间（秒）


数值超过L.1        数值低于L.2            

   关闭                 关闭                 

                                           
         P4.8= 0限位关                  
         P4.8= 1限位开
用于控制的触点，计量泵或脉冲泵连接：
P3：向下调节
设置点L.1

 在SET中编程

P3.0= 2                                      P3.0= 3

计量泵作为调节器                            脉冲泵作为调节器
通过循环时间控制                            通过脉冲频率控制

调节器性能参数                             调节器性能参数
       P3.1= 循环时间单位秒                       P3.1= 脉冲频率(脉冲/分)

       P3.2= 响应时间单位秒                       P3.2= ---

       P3.3=                                      P3.3= --

       P3.4= P-band (单位测量值)                    P3.4= P-band (单位测量值)

       P3.5= 重置时间单位秒                       P3.5= 重置时间单位秒
       P3.6= 偏差单位秒                           P3.6= 偏差单位秒
       P3.7= 控制超时单位分                       P3.7= 控制超时单位分

       P3.8= 0控制关                              P3.8= 0控制关
       P3.8= 1控制开                              P3.8= 1控制开
P4:向上调节
设置点L.2

在SET中编程

P4.0= 2                                      P4.0= 3

计量泵作为调节器                            脉冲泵作为调节器
通过循环时间控制                            通过脉冲频率控制

调节器性能参数                            调节器性能参数
       P4.1= 循环时间单位秒                       P4.1= 脉冲频率(脉冲/分)

       P4.2= 响应时间单位秒                       P4.2= --
       P4.3= --                                    P4.3= --


       P4.4= P-band (单位测量值)                    P4.4= P-band (单位测量值)

       P4.5= 重置时间单位秒                       P4.5= 重置时间单位秒
       P4.6= 偏差单位秒                           P4.6= 偏差单位秒
       P4.7= 控制超时单位分                       P4.7= 控制超时单位分

       P4.8= 0控制关                              P4.8= 0控制关
       P4.8= 1控制开                              P4.8= 1控制开
用于控制的触点，连接一个马达阀：
当马达阀连至FAM时
注意其转向

P3.0= 4用于向下调节                        P4.0= 4用于向上调节
置位点L.1                                  置位点L.2

(在SET中编程)                             (在SET中编程)

P4.0自动设置为0                          P3.0自动设置为0


马达阀性能参数:                            马达阀性能参数:

       P3.1= 运行时间单位秒                       P4.1= 运行时间单位秒
       P3.2= 中性区百分比                         P4.2= 中性区百分比
       P3.3=                                      P4.3=

       P3.4= P-band (单位测量值)                    P4.4= P-band (单位测量值)

       P3.5= 重置时间单位秒                       P4.5= 重置时间单位秒
       P3.6= 偏差单位秒                           P4.6= 偏差单位秒
       P3.7= 控制超时单位分                       P4.7= 控制超时单位秒

       P3.8= 0控制关                              P4.8= 0控制关
       P3.8= 1控制开                              P4.8= 1控制开
温度报警指示：

                            

        p3:接点1                            p3:接点1             


   p3.0=6温度高报警                     p3.0=6温度高报警

     在p5.2中编程                        在p5.2中编程

 P3 继电器1:报警高指示，极限1，向下控制

	编程号
	有效值
	出厂值
	注释

	P3.0

功能
执行器
	0=无
1=极限值
2=循环时间
3=脉冲频率
4=电动阀

5=定时器

6=温度高报警
	0 
	参数P3.1, P3.2和P3.4与激发器的选择有关. 如果激发器变换, 参数变回工厂设置值.

	P3.1

延迟
循环时间
脉冲频率
运转时间

定时器周期
	0....6000秒
5…300秒
20…120脉/分

5….300秒

1…..1440分
	5

20

100

120

30
	在P3.0中选择
极限
循环时间
脉冲频率
电动阀

定时器


	P3.2

迟滞
响应时间
中性区

激活时间
	0…100 ppb

0…300秒
1...20 %

5…6000秒
	0.05

0

5

15
	在P3.0中选择
极限
循环时间

电动阀
定时器：接点关闭

	P3.3
功能极限值高/低

触点开后保持时间
	0=c.如测量值高于极限值，关
1=c.如测量值低于极限值，关
0…6000秒
	0
0
	在p3.0中选择：

极限值

定时器：在激活和保持时间内，报警和电流输出被冻结，如设为0，电流输出不冻结。

	P3.4
P-band


	0.00….100ppb
	0.05


	在P3.0中选择极限
循环时间, 脉冲频率,  电动机值

	P3.5

复位时间
	0……….9000秒
	0
	如果设为0, 复位时间关

	P3.6

偏差
	0……….9000秒
	0
	如果设为0, 偏差关

	P3.7

控制超时
	0……….720分
	0
	如果在控制超时期间, 校正变量经常超过90%, 测量值不向设置点方向改变, 为了安全,应停止加药，并发出报警.

此项功能在设置为0时关闭

	P3.8

控制或极限开/关
	0=控制/极限关
1=控制极限开
	0
	

	P3.9

继电器开/关
	0=开
1=关
	0
	用于测试或手动操作


 P4 继电器2

	编程号
	有效值
	出厂值
	注释

	P4.0

功能
执行器
	0=无
1=极限值
2=循环时间
3=脉冲频率
4=电动阀

5=定时器

6=温度高报警
	0 
	参数P4.1, P4.2和P4.4与激发器的选择有关. 如果激发器变换, 参数变回工厂设置值.

	P4.1

延迟
循环时间
脉冲频率
运转时间

定时器周期
	0....6000秒
5…300秒
20…120脉/分

5….300秒

1…..1440分
	5

20

100

120

30
	在P4.0中选择
极限
循环时间
脉冲频率
电动阀

定时器

	P4.2

迟滞
响应时间
中性区

激活时间
	0…100 ppb

0…300秒
1...20 %

5…6000秒
	0.05

0

5

15
	在P4.0中选择
极限
循环时间

电动阀
定时器：接点关闭

	P4.3
功能极限值高/低

触点开后保持时间
	0=c.如测量值高于极限值，关
1=c.如测量值低于极限值，关
0…6000秒
	0
0
	在p4.0中选择：

极限值

定时器：在激活和保持时间内，报警和电流输出被冻结，如设为0，电流输出不冻结

	P4.4
P-band


	0.00….100ppb
	0.05


	在P4.0中选择极限
循环时间, 脉冲频率,  电动机值

	P4.5

复位时间
	0……….9000秒
	0
	如果设为0, 复位时间关

	P4.6

偏差
	0……….9000秒
	0
	如果设为0, 偏差关

	P4.7

控制超时
	0……….720分
	0
	如果在控制超时期间, 校正变量经常超过90%, 测量值不向设置点方向改变, 为了安全,应停止加药，并发出报警.

此项功能在设置为0时关闭

	P4.8

控制或极限开/关
	0=控制/极限关
1=控制极限开
	0
	

	P4.9

继电器开/关
	0=开

1=关
	0
	用于测试或手动操作


 P5 报警继电器
	编程号
	有效值
	出厂值
	注释

	P5.0

延时
	0...3000 秒
	300 
	

	P5.1

迟滞
	0...2.00 ppm
	0.05
	

	P5.2

温度高报警(AH)
	0...130℃
	60
	样水温度高报警

	P5.3

温度低报警(AL)
	0…130℃
	0.5
	样水温度低报警

	P5.4

功能输入1
	0=无功能

1=保持

2=遥控止
	2
	--无功能输入

--接点关闭：仪表处于延时（信号输出冻结，复位时间和偏差设为0）

--接点关闭：控制中断（信号输出没有冻结）

	P5.9

继电器开/关
	0=开
1=关
	1
	用于测试


  P6 串行接口组态
	编程号
	有效值
	出厂值
	注释

	P6.0

通讯协议
	0=SWANBUS

1=PROFIBUS DP

2=PAM
	0 
	

	P6.1

站地址
	0...99

0...99

0...126
	11

1
126
	SWANBUS

MODBUS ASCII 和RTU

用于PROFIBUS DP

地址可以用DP-Master改变. 如果DP缺省地址是126, 地址可变

	P6.2

波特率

	0=1200 Baud

1=2400 Baud

2=4800 Baud

3=9600 Baud

4=19200 Baud

5=38400 Baud
	3


	用于SWANBUS和MODBUS 



	
	0=9600 Baud

1=19200 Baud

2=93,75kB

3=187,5kB

4=500kB

5=1,5kB
	
	用于PROFIBUS DP
波特率自动检测，且不能改变。

	P6.3

奇偶性
	0=无
1=偶
2=奇
	1
	


 P7 其它
	编程号
	有效值
	出厂值
	注释

	P7.0

PRG密码
	0...99
	0 
	如果设置为0，则密码关闭

	P7.1

CAL/SET 密码
	0...99
	0
	如果设置为0，则密码关闭

	P7.2

部分缺省值设置
	0...99
	0
	如果设置成86，按ENTER后所有设置除串口参数外，将恢复出厂值；

因前一数据已被删除，所以应进行校准。

	P7.3
全部缺省值设置
	0...99
	0
	如果设置成86，按ENTER后所有设置包括串口参数，将恢复出厂值；

因前一数据已被删除，所以应进行校准。


  P8故障诊断
	    编码
	    显示
	           诊断


	   P8.0
	   机箱温度
	    ℃

	   P8.1
	   电源频率
	    24VDC时为0

	   P8.2
	  前次零点校准值
	    0--0.3(A

	   P8.3
	  前次增益校准值
	    30--120(A/ppb

	   P8.5
	   传感器真实信号
	    ppb--nA; ppm--uA

	   P8.6
	   参比电极电压
	    50--1200mV

	   P8.7
	   附加模拟电流真实值
	    mA

	   P8.9
	   流量（转子转数）
	    20℃时至少140rpm


4.

错误信息
    系统错误或操作错误时报警显示：（举例）
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一旦报警和系统错误出现，接点闭合,报警符出现,且确认以前一直闪烁、按
[image: image2.wmf]直到错误码显示。用ENTER键确认，确认所有错误码后，接点再次打开，报警符停止闪烁。
4.1 报警
	错误码
	原因
	注释

	E001
	报警高
	测量值太高

	E002
	报警低
	测量值太低


4.2  系统故障
	错误码
	原因
	注释

	E003
	参比电极电压太高
	计算：（传感器信号真实值（P8.5）/联氨测量值）=传感器真实增值。如果小于20nA/ppb，清洗联氨传感器（见维护）。如果增值正确，则换参比电极。

	E004
	参比电极电压太低
	换参比电极或样水PH小于9

	E005
	温度回路短路
	检查传感器连接

	E006
	温度回路断路
	检测传感器连接和电缆

	E007
	溢流
	

	E008
	附加电流回路断路（只在4-20mA）
	检查连接和电缆（端子25/26）

	E009
	样水温度太高/太低
	编程见P5.2和5.3

	E010
	机箱温度太高/太低
	>65℃或<-25℃

	E011
	无流量或流量太低
	检查流量

	E012
	控制时间超时
	检查加药单元

	E091
	前后端数据错误
	返厂

	E092
	前后端故障
	返厂

	E093
	前后端EPROM读数错误
	返厂

	E094
	数据EPROM写错误
	返厂

	E888
	电压太高/低
	检查电源


系统错误出现时控制中断。

4.3  操作错误
带Er 错误码的错误为操作错误（密码输入，校准程序）。此错误码用ENTER键确认。
	错误码
	原因
	注释

	Er01
	零点高
	24小时后重新校准

	Er02
	增益值太高或太低
	重新手工测量，如果手工测量正确，见数据诊断，一般：

--增值太低，清洗传感器；

--增值太高，等24小时再测（流通池中不能有砂子）。

	Er03
	修正时无流量或流量太低
	检查流量

	Er04
	零点校准时没有关闭样水
	校零时关闭样水。

	Er05
	输入错误
	

	Er09
	密码错误
	


5 维护
5.1 日常控制

日常维护取决于水质（污染物和氧化铁含量），建议检查以下项目：

    ----清洗给水过滤器：检查给水是否有污物;
----清洗保护过滤器：检查FAM Hydrazine的保护过滤器，如需要在自来水下冲洗；

----清洗传感器：在显示盘上检查RPM（流量转数指示），20℃时最低为150rpm如转数太低，则应清洗传感器；

----修正：在线仪表应定期与光度分析相比较。
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5.2 清洗

不要使用腐蚀性酸（如盐酸）清洗FAM Hydrazine及其配件。

按以下步骤打开仪表：

· 断开样水；

· 等到转子停止转动，消毒剂读数为0；

· 关闭仪表；

· 随后取下传感器插头；

· 拧开取样旋钮，放干流通池中的样水。

5.2.1  清洗给水组件

依据水质情况，应不时清洗给水组件及过滤器。沉
5.2.2  清洗保护过滤器

      给水过滤器可滤去多数碎片，如保护过滤器中有污物，按以下步骤清洗：

· 断开过滤器前样水；

· 旋开过滤器玻璃罩；

· 取下过滤器；

· 在水龙头下反洗过滤器，再清洗过滤器外部；

· 重新安上过滤器和玻璃罩；

· 给样水。

5.2.3 清洗流通池

流通池易于拆分，根据上面的指导关闭仪表。

· 取下所有的传感器（参比电极传感器应罩上橡皮帽，如长期停用，见5.4章），取下保护过滤器，螺帽及附件；

· 拧开流通池顶部的安装螺丝，取下盖并拿下流通池中所有管道；

· 清洗时流通池本体不能从安装板上取下，不要让水溅到传感器插头上；

· 所有的丙烯酸部件都需用软刷子和肥皂水刷洗，用家用除灰剂除去垢物；

· 重新安装前所有的垫圈必须更换；

· 为使密封严密及及便于操作，垫圈必须涂上石硅胶。

5.2.4  清洗传感器




流通池中的氧化铁可能会覆盖在铂电极表面，使仪表增益变低。转子会越转越慢，直到出现流量报警。

· 断开样水；

· 等到转子停止转动，读数为0；

· 关闭仪表，拧开取样点旋钮，排出流通池中所有样水；

· 取下传感器电缆，放在一边，不要弄湿；

· 拧开传感器螺丝。

注意：传感器应轻轻取出流通池，不要落在地上，任何机械损坏都将影响测量，不要用金属物质碰触铂。

· 取下传感器；

注意：流通池中总是有水，取下消毒剂传感器时，不要把电缆及传感器上的插头弄湿。

· 取下转子；

· 用试管刷或牙刷清洗两个小孔；

· 用试管刷清洗转子，用软纸擦传感器，主要擦铂及与水接触的部分，用5%的盐酸洗去硬的钙质物质；

· 彻底冲洗所有部件；

· 安装传感器（带转子）；

· 连接传感器电缆；

· 打开给水；

· 转子一转就打开仪表。

注意：清洗时零点和斜率都发生了变化，刚清洗完不要立刻做任何调节或校准，两小时内不要做修正。

5.2.5  清洗参比电极

      油脂和油膜会引起故障，用软纸沾酒精小心擦其顶部。用水冲洗电极并盖上帽子，一定不要让电极变干！长时间不用时，在帽中注入水。

5.3 替换计量元件

仔细阅读安装章节，如更换计量元件则必须在仪表中重新设置计量元件。

5.4 停止运行

如停运时间短于一周，则不必关闭仪表，仪表电耗很低，传感器也应处于待用状态。如水的硬度很高，则钙盐可能会沉积并阻碍传感器转子转动，此时会发出流量报警，这种情况下应清洗传感器。

· 首先关闭入口样水；

· 等到转子停止转动；

· 关闭仪表。

随后移去传感器电缆，此时传感器可进行拆，清洗和重新安装操作。如长时间不用，关闭仪表后移去传感器电缆，移去传感器，擦干并放置在干净的地方。从流通池中取出参比电极，把电极帽中注入水并盖在电极上，一定不能让电极变干。

注意：一定不能使传感器电缆和传感器插头处溅上水。

5.5更换保险管
慢动作保险管F2,F3,F4在超负荷时起作用。
在更换保险之前检查电缆是否有短路。
快动作保险管仅在重要电缆故障或电击时起作用。
                                        保险
               F2           F3    F4          F5               F7
                                              

                                              F6             F8


            1   3         4  5        6   7   8  9         10  11  12  13       14   15  16  17  18



各保险管的功能
F2= 警报断电器(4,5):      1A, 慢动作      F3= 触点2 (6,7)       1A, 慢动作
F4= 触点1(8,9)           1A, 慢动作      F5= 信号输出1(14)    1A, 快动作
F6= 信号输出2 (15)       1A, 快动作     

注意！只能用原装保险管（定货号：19-960010）
保险管F2到F4：用钳子拔出黑色的保险管，装进新的。注意不要弄弯金属针。
保险管F5到F8：用尖嘴钳拔出保险管，将新的保险管装于夹持装置上，推至紧锁位置。

6.备件

CN-A83-555020
无传感器的Trades流通池

CN-A83-590020
流通池的替代件

CN-A83-819010
流通池的替代过滤器

CN-A82-811010
流通池的过滤器管

CN-A83-595010
流通池的带型环的更小的管

CN-A83-595020
流通池的带型环的更长的管

CN-A83-595030
流通池的带型环的外管

CN-A83-595040
流通池的传感器测量池

CN-A83-595050
流通池盖

CN-A83-590030
流通池的清洗件

CN-A86-110010
硅树脂样水管,3米

CN-A86-130010
PVC废水管,2米

CN-A87-027020
带电缆的温度传感器

CN-A87-450010
带转子的联氨传感器

CN-A87-459010
联氨传感器的转子

CN-A87-850100
联氨参比电极

CN-A88-121620
参比电极电缆，0.9米

CN-A87-931010
带电缆的流量传感器，1米

                联氨电极电缆，0.8米

CN-A19-960010
保险管

7.主要技术数据

尺寸/重量：             280x850x140mm/8kg   
箱体：                           铝IP65

环境温度：                  -15—+50℃
操作温度：                  -25—+65℃

运输温度：                  -30—+85℃

数据显示：                  LCD背光式，15mm高
连接：                       插拔端子板

电源

电源：              24、115、100、200、       

                 230VAC（±15%）/50/60HZ           

              或直流24VDC（隔离，±20%）

功率消耗：                      最大7VA

参数存储无须电池

报警继电器
干接点触点                     最大容量1A/250VAC

即时显示已编程的报警值和仪器故障

通过键盘设定报警值

输出信号
可编程的，作为测量值（量程可自选，线性或非线性）或作为连续调节输出信号（可编程参数）

输出电流：                       0/4…20mA

最大容量：                       510Ω

与传感器输入信号电流隔离

串口

RS485串口，PROFIBUS DP或SWANBUS 或MODBUS ASCII/RTU

继电器 
两个干接点触点可编程选择作为限位开关或调节器                               

最大容量：510Ω

控制功能
对1或2个计量泵、电磁阀、脉冲泵或电动阀的继电器输出或电流输出

调节方式：               P、PI、PID、PD

调节参数可编程

附加电流环路

干接点电流环路0/4-20mA Trades信号的pH补偿测量值自由编程

遥控止 

干接点输入

联氨测量

传感器信号输入(电流隔离)

精度:

+5%在校准值的+50%内
稳定性：

一个月内正常情况下，校准值的+2%或+0.5ppb

响应时间：300秒内90%。

自动温度补偿。

温度

测量范围:


-30-+130℃

工作范围：           0.5-50℃

分辨率:



0.1℃

联氨流通池

丙稀酸玻璃的流通池容纳联氨传感器，流量传感器，温度传感器，1个附加12mm插孔

样水入口压力：

0.15-2bar

样水温度：          0.5-50℃

样水出口：


常压排放

箱体温度调整

温度高于+65℃或低于-25℃时报警

_957099008.bin

_1099907895.bin

_915882509

_924943757

